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Sistema de sensado

El sistema se reallzd con la tlarjeta de desarrollo mbed basada en el
mucrocontrolador NXPLPC1768

El NXPLPC1768 esta basado
en el ARM Cortex-M3 que opera
a una velocidad de 96MHz con
512K byles de memeoria flash y
G4Kb de RAM. (ARM Ltd }

3 Figura 1 Interfaces do la tarjola

EEl'l la etapa inicial se realizaron pruebas con el sensor. el cual mostraba los
datos obtenidos en una pantalla LCD de 16x2 el cual realizaba adquisicion cada
10 segundos, esto se puede observar en la figura 2

En la etapa final la adquisicion de los datos se realizaba cada minuto y estos se
Jmaoenan en un host el cual contiene un entorno grafico amigable con el

Figura 3. Gréfica de termperatura y homedad



Protatipo Granga Vertical

El prototipo se disend en un software de dibujo (solidworks), el cual se puede
apreciar en la figura 4

Posteriormente se construyo de forma fisica con AR's de 1 % como se muesira
en las siguientes imagenes,
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Figura 4. Disefo del prototipo
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